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محمدرضا محمدی: مدرس
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تصویرتبدیلات
ستا(فرکانسمانند)نگاشتفضایبهاصلیفضایازتصویرانتقالمعنایبهتصویرتبدیل
هستندترمشخصنگاشتفضایدرکهاستتصویرازهاییمشخصهبهدستیابیتصویرتبدیلازهدف
باشدزیرخصوصیاتدارایبایدتبدیلیک:

باشدداشتهوجوداولیهسیگنالبازیابیوبازسازیتوانایی-
باشدپایدار-
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تبدیل پردازشتبدیل معکوس



2Dتبدیل فوریه گسسته 
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𝑀𝑎𝑔𝑛𝑖𝑡𝑢𝑑𝑒 = 𝐹 𝑢, 𝑣 = 𝑅𝑒2 𝑢, 𝑣 + 𝐼𝑚2 𝑢, 𝑣

𝑃ℎ𝑎𝑠𝑒 = 𝜑 𝑢, 𝑣 = 𝑎𝑡𝑎𝑛2 𝐼𝑚 𝑢, 𝑣 , 𝑅𝑒 𝑢, 𝑣
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تبدیل فوریه
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فیلتر در حوزه فرکانس
شودمیمحاسبهتصویرفوریهتبدیلابتدا
شودمیپردازشفوریهتبدیلسپس
شودمیمحاسبهفوریهمعکوستبدیلسپس
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F F-1𝐻 𝑢, 𝑣
𝐹 𝑢, 𝑣𝑓 𝑥, 𝑦 𝐺 𝑢, 𝑣 𝑔 𝑥, 𝑦



فیلتر در حوزه فرکانس
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کاهش نویز
شوندهجمعنویزمدل:

هستندمتفاوتینویزهایمدلدارایمختلفتصویربرداریهایدستگاه
استنویزترینمتداولگاوسینویز
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𝑔 𝑥, 𝑦 = 𝑓 𝑥, 𝑦 + 𝑛 𝑥, 𝑦
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𝑛 𝑥, 𝑦 𝑁 𝑢, 𝑣

𝑓 𝑥, 𝑦 𝐹 𝑢, 𝑣
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𝑛 𝑥, 𝑦 𝑁 𝑢, 𝑣

𝑓 𝑥, 𝑦 𝐹 𝑢, 𝑣
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𝑛 𝑥, 𝑦 𝑁 𝑢, 𝑣

𝑓 𝑥, 𝑦 𝐹 𝑢, 𝑣
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𝑛 𝑥, 𝑦 𝑁 𝑢, 𝑣

𝑓 𝑥, 𝑦 𝐹 𝑢, 𝑣 𝑔 𝑥, 𝑦 𝐺 𝑢, 𝑣



کاهش نویز

14



نویز متناوب
نیمکاوابستگینویزنوعاین

درخاصالگوییکباودارد
شودمیتکرارتصویر
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نویز متناوب
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تشخیص خط
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تشخیص دایره
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تشخیص لبه
هایمالگوریتازبسیاریدرگامنخستیندلیلهمینبهودارندقراراشیاءمرزدرنظرموردهایشکل

استتصویرهایلبهواشیاءمرزتشخیصشکل،تشخیص
دارندقرارناحیهدومرزرویکهاستپیوستههمبههاییپیکسلازایمجموعهلبه،یک
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تشخیص لبه
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تشخیص لبه
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نویزیهایلبه

23



نویزیهایلبه
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نویزیهایلبه
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نویزیهایلبه
نمایدسختگیریمشتقتوسطرالبهتشخیصکارزیادیمیزانبهتواندمینویزکمیمقدارحضور
تخریبارتصویرسطحیچنینبانویزکهکاربردهاییدرمشتقازاستفادهازقبلتصویرهموارسازی

استضروریکندمی
استموثربسیاریابیلبهجهتبرعمودجهتدرهموارسازیویژه،طوربه
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