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Harrisآشکارساز 

ویژهبردارهایوداردوجودانرژیمقدارچهراستایکدرکهدهندمینشانماتریسیکویژهمقادیر
کنندمیمشخصراآنهاجهت
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مثال
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Harrisآشکارساز 

باشندبزرگویژهمقداردوهرتااستنیازگوشه،داشتنبرای
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Harrisآشکارساز 

عمودیوافقیمشتقمحاسبه
هامشتقمربعمحاسبه

پنجرهاثراعمال𝑤

مقادیرمحاسبه𝑅

بیشینهغیرمقادیرحذف
بزرگمقادیرکردنمشخص
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Harrisآشکارساز 
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Harrisخواص آشکارساز 

استچرخشازمستقل
نیستحساستصویرروشناییشدتشیفتبهنسبت

نیستشیفتبهوابستهتصویرمشتق-

دارد2مرتبهحساسیتروشاییشدتمقیاسبهنسبت
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𝐼 = 𝐼 + 𝑏

𝐼 = 𝑎 𝐼



Harrisخواص آشکارساز 

استچرخشازمستقل
نیستحساستصویرروشناییشدتشیفتبهنسبت

نیستشیفتبهوابستهتصویرمشتق-

دارد2مرتبهحساسیتروشاییشدتمقیاسبهنسبت
استوابستهتصویرمقیاسبهنسبت
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تمام نقاط لبه هستند گوشه



انطباق نقاط کلیدی
ندشومشخصیکدیگربامتناظرنقاطتااستنیازتصویر،دوازکلیدینقاطاستخراجازپس

شودمیمحاسبهتوصیفگریکویژگینقطههربرایابتدامنظور،اینبرای
،نقاطوانعنبهتوصیفگرهاترینمشابهوشوندمیمقایسهتصویردوازتوصیفگرهادویبهدوسپس

شوندمیانتخابمتناظر
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تباه،اشتناظریابیازجلوگیریبرای
تمشابهمیزانرویبرایآستانهحد

شودمیگذاشته



هاناحیهاز نقاط به 

آشکارسازHarrisکنندمیمشخصراکلیدینقاط
دقیقیابیمکان-

بالاتکرارپذیری-

بازنماییودخاطرافناحیهرویبرتوصیفگریکتوسطنقطههرتاداریمنیازنقاط،اینمقایسهمنظوربه

شود
کنیم؟تعریفمقیاسازمستقلناحیهیکتوانیممیچطور-
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هاناحیهمقایسه 
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جستجوی کامل:Naïveرویکرد 

مقیاسهچندروش:
یهاناحیهبرایتوصیفگرها-

ومحاسبهمتفاوتابعادبا

شوندمقایسه

هربرایمحاسباتاین-

تصویردوازنقاطجفت

بودخواهدهزینه بربسیار
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انتخاب خودکار مقیاس
باشدمقیاسازمستقلکهکنیمطراحیتابعی

باشندداشتهمتفاوتیمقیاساگرحتیباشدیکسانمتناظرهایناحیهبرای-
دداریکسانیمقدارمتناظرناحیهدوبرایواستمقیاسازمستقلروشناییشدتمیانگینمثال،عنوانبه-

لحاظاحیهنابعادازتابعیصورتبهراروشناییشدتمیانگینتوانمیتصویر،یکدرنقطهیکبرای
کرد
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انتخاب خودکار مقیاس
بودخواهدمقیاسبامتناسبمنحنیایندرمحلیبیشینهبهمربوطابعاد
بهیدیکلنقطههربرایوتصویرهردرناحیهاندازهیافتنبهمربوطمحاسباتکهاستاینمهمنکته

شودمیانجاممستقلصورت
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انتخاب خودکار مقیاس
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انتخاب خودکار مقیاس
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انتخاب خودکار مقیاس
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انتخاب خودکار مقیاس
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انتخاب خودکار مقیاس
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انتخاب خودکار مقیاس
مقایسهلقابخوبیبهتاکنیممینرمالیزهمشخصاندازهیکبهراهاناحیهمناسب،ابعادانتخابازپس

باشند
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انتخاب خودکار جهت
کندتغییرتصویر،چرخشمقداربامتناسبکهکنیمطراحیتابعیاستنیاز
کردمحاسبهراگرادیانجهتهیستوگرامابتدامی توان
،کردانتخابراهیستوگرامایندرغالبجهتسپس
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نقاط کلیدی
ازعبارتندآنهاتوصیفگرهایوکلیدینقاطاسخراجبرایپرکاربردهایروش:

-SIFT

-SURF

-ORB
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